
直流无刷嵌入式天弹簧

DC Brushless Electric Swing Door Opener

型号：BYEKEY-H7



产品优势：

 安全：24 伏直流电源供电，保障人身安全。

 节能：静态功率小于 1 瓦，工作时最大功率 60W；

 速度可调：开门关门速度独立调节。

 工作平稳：多段速度设计，使工作状态线性，平稳。

 安静：工作噪音低于 50db；

 支持多种信号输入，继电器信号，电压信号；

 多重保护：电机过流、过载、短路保护，电机故障保护，电源反接保护；

 行人保护：遇阻反弹、防撞人功能；

 支持人体红外感应输入，保护行人安全；

 支持外接遥控器输入；

 支持个各种参数可设；

 支持单开门、双开门、子母门多种类型的门；

 支持两个门之间 485 通信，实现两个门之间的同时开关；

电气参数：

产品规格：

配件列表：

输入电压 220V±50Hz 电机功率 60W

电源功率 160W 电机电压 24V

遥控器频率 430Mhz 蓝牙规格 LBE低功

工作温度 -30℃-85℃ 防水等级 IPX4

机身尺寸 80×160×95mm 横梁开孔尺寸 290×90×3mm

上底座尺寸 240×26mm 主板开孔尺寸 135×72mm

电机轴距边 ＞70mm 电机开孔尺寸 175×84mm

产品总重量 4.3KG

天弹簧机身 1个 下门夹 1个

上门夹 1个 保修卡 1张

主板 1套 遥控器 2个

螺丝包 1套 说明书 1本



产品尺寸图：



简易安装步骤：

固定周边方管，参考图纸开孔。
固定天弹簧电机

根据天弹簧电机位置，固定支撑底座
门扇安装上下门夹，并固定门扇。

穿好线材，固定磁力锁，安装控制器
通电，通过主板或蓝牙调试开门机参数



主板接线图：



主板调试说明书：

主板按键使用说明：

控制板有 4 个按键,分别是“开/+”、“取消”、“菜单”“关/-”，可以通过这 4 个键对控制板的各种参数

进行设置。

“开/+”:正常工作状态下按该按键可以开门，进入设置状态后可

以使用该按键增加菜单项和向上调节设定值。在参数设置状态，

短按每次加一。长按则一直连续加到最大值后再从最小值开

始往上加。如果长按时间较长，则连续加会提速。

“取消”：正常工作时该按键未定义，按键会有蜂鸣器鸣叫。

在设置状态可以退出设置状态或者取消设置的值。

“菜单”：进入设置状态和确认设置值。

“关/-”： 正常工作状态下按该按键可以关门，进入设置

状态后可以使用该按键减少菜单项和向下调节设定值。在参数设置状态，短按每次减一。长按则一直连续减到

最小值后再从最大值开始往下减。如果长按时间较长，则连续减会提速。

屏幕信息显示说明：

快速模式：

常开模式：开门到位后，长按遥控器“停”3s 进入常开模式，按“关”取消常开功能；

取消人体感应开门模式：关门到位后，长按遥控器“关”10s 人体感应开功能失效，按“开”解除此

模式；

内容 含义

IDLE 未接电机，或者电机霍尔故障，可能原因为接线松动

STOP 地弹簧关到位

CLOS 地弹簧正在关

OPEN 地弹簧正在开

HOLD 地弹簧开到位



控制器功能列表：

菜单 功能 菜单 功能

F-00 开门速度 F-24 恢复出厂设置

F-01 关门速度 F-25 自动测试

F-02 开门减速角度 F-26 开门方向

F-03 关门减速角度 F-32 停止缓冲时间

F-04 开门加速时间 F-35 锁电机功率

F-05 关门加速时间 F-36 锁电机开关

F-06 开门结束速度 F-37 弹开磁力锁力度

F-07 关门结束速度 F-38 关到位锁电机时间

F-08 开门低速匀速角度 F-40 锁类型

F-09 关门低速匀速角度 F-41 人体感应端口 1重定义

F-10 关门缓冲角度 F-42 人体感应端口 2重定义

F-11 关门刹车时间 F-43 对抗力度

F-12 上电起始速度 F-44 对抗偏移角度

F-13 学习遥控器 F-45 开到位锁门

F-14 开门保持时间 F-46 门类型

F-15 刷卡延时开门 F-47 子母门开关延时

F-16 学习门位置 F-48 子母门等待角度

F-17 锁门方式 F-49 蓝牙开关

F-18 防撞灵敏度 F-50 蜂鸣器开关

F-19 防撞力度 F-51 开门反转

F-22 电机类型

F-23 版本



参数详细说明：

菜单 功能 默认值 范围 备注

F-00 开门速度 32 10-100 数值越大开门速度越快

F-01 关门速度 32 10-100 数值越大关门速度越快

F-02 开门减速角度 60 45-90 开门时，到这个角度开始减速

F-03 关门减速角度 40 0-60 关门时，到这个角度开始减速

F-04 开门加速时间 100 0-255 开门时，加速到开门速度的时间，单位：0.01 秒

F-05 关门加速时间 100 0-255 关门时, 加速到关门速度的时间，单位：0.01 秒

F-06 开门结束速度 15 1-60 开门到位速度

F-07 关门结束速度 15 1-60 关门到位速度

F-08 开门低速匀速角度 90 75-100 以开门结束速度运行的角度

F-09 关门低速匀速角度 2 0-30 以关门结束速度运行的角度

F-10 关门缓冲角度 0 0-30 到这个角度启动刹车

F-11 关门刹车时间 0 0-255 刹车时间，单位 0.01 秒

F-12 上电起始速度 15 1-60 上电开始找关门位置的速度

F-13 学习遥控器 0 无 最大可以学习 60 个遥控器

F-14 开门保持时间 5 0-255 单位：秒，0 为不自动关门

F-15 刷卡延时开门 1 1-20 单位 0.1 秒

F-16 学习门位置 无 无 学习门开到位的位置

F-17 锁门方式 0 0-30

0:磁力锁在门关到 45 度时通电

1-30：磁力锁在门关到位后通电，然后再让电机

以 F-17 的速度紧一下。

F-18 防撞灵敏度 40 1-50 单位 0.05 秒

F-19 防撞力度 115 10-255 撞人力度

F-22 电机类型 0 0-3
0：霍尔正极性正转。1：霍尔正极性反转。2/3：

点击负极性正转。

F-23 版本 无 无 软件版本号



F-24 恢复出厂设置 无 无 将各种参数设置成默认值

F-25 自动测试 0 0-255 自动测试间隔，0 为正常工作

F-26 开门方向 0 0-1 0：左开 1：右开

F-32 停止缓冲时间 50 10-255 单位：0.01 秒

F-35 锁电机功率 10 0-20 危险，慎用！数字越大锁电机电流越大

F-36 锁电机开关 0 0-1 0：关闭 1：打开

F-37 弹开磁力锁力度 0 0-100 数字越大弹开磁力锁力度越大

F-38 关到位锁电机时间 0 0-100 关到位后电机锁定一段时间

F-40 锁类型 0 0-3 0：电磁锁 3：机械锁

F-41 人体感应端口 1 重定义 1 0-7 设置为不同的值，人体感应端口具有不同的功能

F-42 人体感应端口 2 重定义 1 0-7 设置为不同的值，人体感应端口具有不同的功能

F-43 对抗力度 20 0-100
开到位后，门被人为的推离开门位置后，门返回

正常的开门位置的力度，与 F-44 配合使用

F-44 对抗偏移角度 5 0-45
门被推离超过设定的角度，电机开始动作，使门

回到正常的位置，与 F-43 配合使用

F-45 开到位锁门 0 0-1 0：不锁 1：锁住

F-46 门类型 0 0-4

0：单门

1：双开门主门

2：双开门从门

3：子母门主门

4：子母门从门

F-47 子母门开关延时 10 0-100
门类型设置为子母门主门时，母门延时开、延时

关的时间，单位：0.1 秒

F-48 子母门等待角度 15 0-90

门类型设置为子母门主门时，如果母门关到这个

设定的角度时子门还没有关到位，则母门停在这

个角度，等子门完全关闭以后母门才继续关闭。

F-49 蓝牙开关 1 0-1 0：关闭蓝牙模块 1：打开蓝牙模块

F-50 蜂鸣器开关 1 0-1 0：蜂鸣器关 1：蜂鸣器开

F-51 开门反转 0 0-5 0：开门反转关闭 开启为反转秒数单位：0.1 秒



参数详细说明：

 F-00 开门速度

数值越大开门速度越快。文中所涉及到的速度都是以全速的百分比，如全速为 100，则 20 表示为全速的 20%。按“菜单”键进入

设置状态显示的是当前正在使用的速度。可根据实际的环境选择开门速度，设置完成后立即生效。

 F-01 关门速度

同开门速度。

 F-02 开门减速角度

开门时，开到这个位置开始减速。

 F-03 关门减速角度

关门时，关到这个角度开始减速。

 F-04 开门加速时间

单位：0.01 秒，开门时，加速到开门速度所需要的时间。数值越小，加速越快。

 F-05 关门加速时间

单位：0.01 秒，关门时，加速到关门速度所需要的时间。数值越小，加速越快。

 F-06 开门结束速度

以该速度结束开门。数值越大速度越快。速度快了可能导致开门结束的时候门晃动，这时可减小该值。城邦电机默认值：10。

 F-07 关门结束速度

以该速度结束关门。数值越大速度越快。速度过快可能导致关门过程中撞门，这时可减小该值。如关不上门则需要加大该值。城

邦电机默认值：6。

 F-08 开门低速匀速角度

该参数在开门即将结束时设置一个低速的匀速区。开门过程中，到这个角度后就以 F-06 开门结束速度运行，直到完成开门。如

果该参数设置为大于等于 90或者设置为小于 F-02 开门减速角度所定义的角度，则这个功能无效。

 F-09 关门低速运行角度

该参数在关门即将结束时设置一个低速的匀速区。关门过程中，到这个角度后就以 F-07 关门结束速度运行，直到完成关门。如

果该参数设置为 0或者设置为大于于 F-03 关门减速角度所定义的角度，则这个功能无效。



 F-10 关门缓冲起始位置

从这个位置开始以关门结束速度关门。如果关门震动大，需要减小该值。如果为 0则不刹车。

 F-11 关门刹车时间

关门时刹车时间，单位：0.01 秒，在关门缓冲起始位置设置一个刹车点。如果关门停止速度和关门缓冲起始位置都调节到了极限

值还是关门震动大。这种情况一般是门惯性较大，可以设置一个刹车时间，默认为 0即不刹车。

 F-12 找关门位置的速度

控制板上电后，需要以一个速度寻找原点位置，如果上电后的速度过大或者过小，可以通过该参数设置。数字越大速度越高。城

邦电机默认值：20。

 F-13 遥控器学习

进入遥控器学习菜单项后显示的是当前学习到的遥控器的数量。按照开->关->停的顺序学习。为了保证学习的可靠性，每个按键

需要长按一秒，每学习完一个按键，蜂鸣器会鸣叫一声。三个按键学习完成后蜂鸣器长鸣一声，表示一个遥控器学习正确。同时

LED 显示学习到的遥控器数量加一。学习完一个遥控器后可以继续学习下一个。如果是学习过的遥控器，则蜂鸣器连续急促鸣叫

三声，提示这个遥控器是已经学习过的。如果 20 秒内没有遥控器按键，蜂鸣器将长鸣一声，退出学习状态，进入正常工作状态。

学习成功的遥控器在正常工作状态下按键会有蜂鸣器鸣叫。

 F-14 开门保持时间

范围 0-255，单位 1秒，默认 5。门开启后停留指定时间自动关门。如果为 0则不自动关门。

 F-15 刷卡延时开门

范围 1-20，单位：0.1 秒，默认 1。等待磁力锁释放的时间。

 F-16 学习门的位置

进入该菜单选项前必须保证门处于关门状态。进入该菜单后可以使用手动方式调节门的到合适的位置位置，也可以按控制板上的

“开/+”、“关/-”按钮调节门的位置。调节好门的位置后，按“菜单”按键保存门的位置。如果门的开门角度过小，蜂鸣器将

会鸣叫 3声，同时 LED 显示“E-01”错误信息。表示学习失败，要重新学习，必须重新开始前面的步骤。

 F-17 锁门方式

范围 0-30，默认：0。该参数主要作用是门关到位后再次确认关闭。保证磁力锁能够锁住。

0:门即将关到位将提前打开磁力锁，这种情况会出现关门撞击声音较大，优点是门不会反弹。

大于 0：门到位以后才打开磁力锁，这种情况关门声音比较小。门锁上以后会二次确认关门。数值越大，二次确认关门的力

越大。门锁不上可以加大该值。

 F-18 防撞灵敏度

范围：1-50，默认：5。单位：0.05 秒。从撞人到反应的最小时间。数值越小灵敏度越高，灵敏度越高越容易收到干扰。如

果正常开关门过程中出现门停顿则需要加大该值。



 F-19 防撞力度

范围 10-255，默认值：30。速度越高，则需要加大该值，所以如果更改了开门或者关门的速度，则需要同步的修改该参数。

该值和 F-18 防撞灵敏度共同确定是否撞人。一个确定撞人的力度，一个确定反应时间。

 F-22 电机类型

范围：0-3，默认：0。

 F-23 软件版本

软件版本号。

 F-24 恢复出厂设置

该选项有两个功能，清除遥控器和恢复出厂设置。为了防止误操作，需要设置特定的值后在按“菜单”键才能启动操作。进

入 F-24 菜单项显示为 0。需要设置规定的值来执行不同的操作：

A、 F-24 设置成 5：清除遥控器

B、 F-24 设置成 10：恢复出厂设置，将设定值恢复到默认值。

操作完成后蜂鸣器长鸣一声表示成功，如果失败则蜂鸣器鸣叫三声，原因就是设置值不是 5和 10。

控制板的默认参数可以满足绝大多数场景，如果在设置过程中出现设置不当。可以使用恢复出厂设置功能。

 F-25 自动测试

范围：0-255，默认：0。自动测试的时间间隔，单位：秒。为 0表示关闭自动测试。用于门的自动测试，可以用于老化测试。

该参数断电保存，所以自动测试完成以后需要将该值设置为 0来恢复正常工作状态。

 F-26 开门方向

取值范围：0-1，默认：0。0为左开门，1为右开门。

 F-32 停止缓冲时间

范围：10-255，默认：50，单位：0.01 秒。在开门或者关门过程中，从按停止按钮开始到门完全停止的时间。

 F-35 锁电机功率

范围：0-20，默认：10，数字越大，锁定电机的电流越大。需要与 F-36 命令配合使用。

 F-36 锁电机开关

范围：0-1，默认：0，0：关闭 1：打开。与 F-35 配合使用，如果为 1，则在开门或者关门过程中,以及开到位时按了停止键。

则控制器以 F-35 设定的功率锁定电机，使门不晃动。

 F-37 弹开磁力锁的力度

范围：0-100，默认：0，数字越大弹开磁力锁力度越大，为 0则关闭该功能。该功能用于解决部分磁力锁消磁慢，导致磁力

锁一直吸合不能正常开门。设置该值可以以设定的力度弹开磁力锁。



 F-38 开到位锁门时间

范围：0-100，单位：秒，关到位后，电机锁住一段时间，如果为 100 就一直锁住。

 F-40 锁类型

范围：0-3，默认：0，不同的值对应不同的锁类型。

0：电磁锁，通电上锁，断电开锁；

1：电插锁，通电开锁，断电上锁；

2：电控锁，通电开锁，断电无动作，锁到位以后自动锁门；

3：机械锁，通电开锁，关门靠门的惯性推进去，与家用的暗锁类似；

 F41：IN1 端口重新定义：

范围： 0-7，默认：1，该参数用于人体感应端口 IN1，设置为不同的值，具有不同的功能。

0：禁止；

1：人体感应功能，未检测到人后立即关门；

2：人体感应功能，未检测到人后延时开门保持时间后关门；

3：关到位以后，才接收外部信号输入，关闭过程中不检测；

4：开功能，禁+门禁-有效；

5：开功能， 门禁+门禁-无效；

6：关；

7：停；

 F42：参数同 F41。

F-41 和 F-42 两个参数，任意一个选择了使门禁+和门禁-无效，则门禁+和门禁-端口就被禁止了。

 F-43 对抗力度

范围：0-100，默认：20，开到位后，门被人为的推离开门位置后，门返回正常的开门位置的力度，需要与 F-44 配合使用，

如果设置为 0，则不会返回正常开门位置。

 F-44 对抗偏移角度

范围 0-45，默认：5，门被推离超过设定的角度，电机开始动作，使门回到正常的位置，与 F-43 配合使用，如果设置为 0，

则不会返回正常开门位置。

 F-45 开到位锁门

范围：0-1，默认：0，门开到位以后，使用电机锁住门，使门不会摆动。需要把 F-36 锁电机开关设置为 1，F-41 再设置为 1

才有效。因开关打开以后，只要门开到位，电机就持续通电，所以长时间保持开门可能导致电机和主板发热。

0：不锁 1：锁住



 F-46 门类型

范围：0-4，默认：0，其中：

0：单门

1：双开门主门，另一扇门必须设置为 2；

2：双开门从门，另一扇门必须设置为 1；

3：子母门主门，另一扇门必须设置为 4；

4：子母门从门，另一扇门必须设置为 3；

双开门和子母门是配对使用的，一边为主门，另外一边就要为从。否则就会显示 E-01 错误。

 F-47 子母门开关延时

范围：0-100，默认：10，单位：0.1 秒。只有 F-46 设置为 3（子母门主门），该参数才有效。在开门过程中，主门先开，从

门会延迟设定的时间后再开，在关门的过程中，主门会先关，从门会延迟设定的时间后再关。

 F-48 子母门等待角度

在上电第一次找限位的过程中，主门和从门会先开 F-48 设定的角度，然后再启动关门找限位。如果是子母门主门，需要从门

先关到位以后，主板才开始关闭。在正常开关门过程中，主门关到 F-48 设定的角度后，从门还没有关到位，则主门会停下来，

等待子门关到位以后，主门再关闭。

 F-49 蓝牙模块开关

范围 0-1，默认：1，为 0 关闭蓝牙模块，为 1 打开蓝牙模块。

 F-50 关闭蜂鸣器

范围 0-1，默认：1，为 0 关闭蜂鸣器，为 1 打开蜂鸣器。

 F-51 开门反转

解决如电插锁、地插锁等伸缩锁舌类电锁，开门前有风阻无法缩回锁舌的问题。

跳线帽说明：

控制板有 2个跳线帽。分别用于选择磁力锁电压、门禁的开门信号类型。每个需要跳线的地方板上有详细的文

字标注。

12V/24V：根据使用的磁力锁供电规格选择供电电压。

继电器信号/电压信号：根据门禁的输出信号选择，继电器信号为数字信号，如果门禁输出为继电器开门则选

择继电器开门。电压信号为门禁输出 5-24V 电压。

常见故障代码：

错误代码 错误原因

E-00 通讯故障,可能原因：未接通讯线，另一端的主板门类型不匹配

E-01 门类型不匹配，如：一边门类型为双开门主门，另一扇门为子母门从门。

E-02 电机霍尔故障。可能原因：接线松动或者接触不良，或者电机里面的霍尔损坏。





尊敬的用户：

您好！感谢您购买本公司的产品，为了更好的为您服务，在购买产品后，请认真阅读、填写并妥善保存此保修卡。

产品名称 规格型号

保修日期 订单编号

用 户 名 联 系 人

联系电话 购买日期

用户地址

维修记录

日期 故障原因及处理情况

 保修说明

产品若出现质量问题需要维修时，请把此保修卡与所购产品一起妥善寄回我公司提供售后维修

处。

 注意事项

自您选购本产品签收首日起，凡按照使用说明书安装使用，一年内出现非人为质量问题，我们提供免费维修。

非本公司产品质量原因引起的质量问题，如使用不当，保管不妥，擅自拆机等原因造成的损坏，本公司维修收取

维修工本费。本产品实行一年保修。


